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Patentanspruch langen ermoglichL Die Positionssteuerung wird dabei 

nicht durch unterschiedliche Vorsehubzeiten und Bahn- 
Papierbahnvorschub-Steuereinrichtung far eine langen sowie Drehzahlanderungen bei den Vorschub- 
MOnzeneinwickelmaschine zum Einwickeln eines rollen beeintrachtigt und schafft damit die Vorausset- 
eine vorbestirnmte Anzahl von Munzen umfassen- 5 zung dafur, daBjede vorherbestiminte Papierbahnlange 
den MQnzenstapels in ein Papierblatt durch Einwik- problemlos und zeitgenau verarbeitet werden kann. 
kelrollen. bestehend aus Papierbahn-Vorschubrol- Nachstehend wird ein AusfQhnjngsbeispiel der Erfin- 
len und Leitelementen. die die Papierbahn von ei- dung anhand der Zeichnungen beschrieben. In diesen 
ner VorratsroQe abziehen und zu den Einwickeirol- zeigt 

len trans portieren, einem Sensor, der auf das Vor- to Fig. 1 in Draufsicht eine Ausfuhrungsform des me- 
handensein der Papierbahn anspricht, der in Vor- chanischen Teils einer Papierbahnvorschub-Steuerein- 
schubrichtung der Papierbahn unmittelbar vor den richtung in einer Munzeneinwickelmaschine gemaB der 
Einwickelrollen angeordnet und mit einer Steuer- Erfindung, 

schaitung verbunden ist, und aus einer Schneidein- Fig. 2 eine Steuerschaltung fur die Papierbahnvor- 
richtung fQr die Papierbahn, dadursh gekenn- 15 schub-Steuereinrichtung cemifl Fig. 1, 
zeichnet, daB die Steuerschahung fur die Papier- Fig. 3 ein FlieBschema zur Darstellung der Arbeits- 
bahn-VorschubroUen so ausgebildet ist, daB durch vorgangsfolge der Steuerschaltung und 
diese Rollen Fig. 4 einen Zeitplan fQr die in Fig. 3 angegebenen 

Arbeitsvorgange. 

a) die Papierbahn so lange vorgeschoben wird, 20 GemaB Fig. 1 besitzt die Papierbahnvorschub- 
bis der Sensor (7) das vorderen Ende der Pa- Steuereinrichtung einen Sensor 7-7. der am vorderen 
pierbahn erf aBt, Ende einer Blattfflhrungsplatte 5 im Bereich der Einwik- 

b) dann die Papierbahn angehalten wird, und kelrollen 2, 2 und 2 vorgesehen ist Der Sensor kann ein 

c) nach vollstandiger Stapelung der MQnzen Ultraschallsensor sein. In diesem Fall ist ein Teil des 
die Papierbahn bis zum Einklemmen zwischen 25 Sensors ein Uitraschallwellensender und der undere Teil 
den Einwickelrotten und dem MQnzstapel er- ein Ultraschdllwellenempfanger. Wenn sich das Blatt 3 
neut vorgeschoben wird, worauf in ublicher zwischen dem Sender und dem Empfanger befindet, 
Weise der MQnzstapel eingewickelt und das wird es von dem Sensor erfaBt, der daraufhin an einen 
Blatt von der Papierbahn abgeschnttten wird entsprechenden Eingang der Steuerschaltung ein Pa- 
und sich der Zyklus wiederholt 30 pierbahnanzeigesignal zur Steuerung des Papierbahn- 

vorschubes abgibt 

Beschreibung Eine Ausfuhrungsform dieser Steuerschaltung ist in 

der Fig. 2 gezeigt An entsprechende Eingange der 
Die Erfindung betrifft eine Papierbahn vorschub- Steuerschaltung wird ein von dem Ultraschallsensor 
Steuereinrichtung fur eine MOnzeneinwickelmaschine 35 kommendes Papierbahnanzeigesignal abgegeben, fer- 
nach dem Oberbegriff des einzigen Patentanspruchs. ner ein Einwickelsignal, das abgegeben wird, wenn die 

Eine derartige Steuereinrichtung ist aus der DE-OS Maschine einen Einwickelvorgang durchfflhren soli, ein 
28 51 414 bekannt Bei der vorbekannten Steuereinrich- von der Bedienungsperson von Hand abgegebenes 
tung ist ein von den Einwickelrollen beabstandeter Sen- Starthaltesignal, ein Warnsignai-Loschsignal zum L6- 
sor in Form einer Papieraufspfirplatte vorhanden, uber 40 schen eines Warnsignals, ein Automatik-L5sch-Signal 
die die Drehrichtung eines Packmotors zeitabhangig zur Abgabe eines GroBsignals wahrend eines festgeleg- 
steuerbar ist Bei dieser Betriebsweise ergeben sich ten Zeitraums nach dem Einschalten der Maschine und 
Schwierigkeiten beim Einwickeln einer vorbestimmten ein Papierbahnvorschubsignal in Form eines GroBsi- 
Anzahl von Munzen eines Munzenstapels zwischen den gnals, das wahrend eines vorherbestimmten Zeitraums 
Einwickelrollen, da der Papierstreifen nicht immer zu 45 abgegeben wird, wahrend sich die Einwickelrollen 2, 2 
Beginn des Einwickelvorgangs eine vorbestirnmte Posi- und 2 zum Einklemmen der gestapelten MQnzen t und 
tionim Bereich der Einwickelrollen einnimmt. des Einwickelblatts 3 bewegen. Die von der Steuer- 

Aus der GB-PS 9 03 693 ist eine Steuereinrichtung fur schaitung abgegebenen Signale sind ein die Zahlung 
eine Munzeneinwickelmaschine bekannt. die einen De- einleitendes Impulssignal, das bewirkt,daB ein nicht dar- 
tektor aufweist, der das vorlaufende Ende einer Einwik- 50 gestellter Zahler mit dem Zahlen von MQnzen beginnt, 
kelpapierrolle mit dem Ziel erfaflt,eine vorherbestimm- ferner ein Papierbahnvorschub-Anzeigesignal, das an- 
te PapicrabzugslSnge festzulegen. zeigt, ob die Antriebseinrichtung fQr die Papierbahnvor- 
Aufgabe der Erfindung ist es f eine Papierbahnvor- schubrolle 6 arbeitet oder nicht, und ein Warnsignal- 
schub-Steuereinrichtung fQr eine Munzeneinwickelma- Ausldsesignai zum Ausldsen einer nicht gezeigten 
schine nach dem Oberbegriff des einzigen Patentan- 55 Warneinrichtung. die der Bedienungsperson eine beim 
spruchs zu schaffen, mit der das Packpapier mdglichst Einwickeln aufgetretene St6rung anzeigt, und zum Ab- 
zeitgenau den EinwickelroPen zugefQhrt werden kann. stellen der Maschine. 

ErfindungsgemaB wird diese Aufgabe durch die im Nun sei die Steuerschaltung ausfuhrlich beschrieben. 
kennzeichnenden Teil des Patentanspruchs angegebe- Das Starthaltesignal wird an den einen Eingang eines 
nen Merkmale geldst Durch diese Ausgestaltung wird go UND-GIiedes 10 angelegt, an dessen anderen Eingang 
unabhSngig von der Art der zu behandelnden MQnzen das Einwickelsignal angelegt wird. Das Starthaltesignal 
die Papierbahn genau urn die erforderliche Lange vor- wird ferner an den einen Eingang eines UND-GIiedes 1 1 
geschoben. Als Sensor kann vorzugsweise ein Ultra- angelegt, an dessen anderen Eingang des Papierbahn- 
schallsensor verwendet werden, weil dessen Funktion vorschubsignal angelegt wird AuBerdem wird das 
durch Staub nicht beeintrachtigt wird. Es wird eine si- 65 Starthaltesignal an ein als T-Schaltung ausgefuhrtes 
cher arbeitende Positionssteuerung fur das vordere Pa- Verzogerungsglied 12 angelegt, das Widerstande, einen 
pierbahnende geschaffen, die ein zuverlSssiges und zeit- Kondensator und eine Diode umfaBt. 
genaues Vorschieben vorherbestimmter Papierbahn- Das Papierbahnanzeigesignal wird an ein NICHT- 



BEST AVAILABLE COPY 



PS 30 42 106 



4 



died 13 angelegt dessen Ausgangssignal dem einen 
Eingang cincs ODER-Gliedcs 14 zugefuhrt wird. Des- 
sen anderer Eingang ist an den Ausgang des I'ND-Glie- 
des tl angeschlossen. Das Ausgangssignal des ODER- 
Gliedes 14 wird an den einen Eingang eines UND-Glie- 
des 15 angelegt. dessen anderer Eingang an das Aus- 
gangsglied des UND-Gliedes 10 angeschlossen ist Das 
Ausgangssignal des UND-Gliedes 15 wird uber ein 
NICHT-Gued 16 an den einen Eingang eines UND- 
Gliedes 17 angelegt, an dessen anderen Eingang der 
Ausgang des als T-Schaltung ausgebildeten Verzoge- 
rungsgliedes 12 angeschlossen ist Das Ausgangssignal 
des UND-Gliedes 17 wird einem Trennverstarker 19 
uber eine Differentialschaltung 18 zugefuhrt die einen 
Kondensator und einen Widerstand umfaBt und das die 
Zahlung einleitende Impulssignal an den nicht gezeigten 
Zahler abgibt, in dem die Mflnzen gezahlt werden. Nach 
dem Abzahlen der vortieri>estimmten Anzahl von MOn- 
zen wird ein die Zahhmg der Mflnzen beendendes Si- 
gnal abgegeben. Die derail gezahlten und gestapelten 
Mflnzen werden dann von einem nicht gezeigten Ober- 
gabearm zwtschen die EinwickelroUen 2. 2 und 2 einge- 
fuhrt Dann wird ein Befehl zum Einwickelbeginn ausge- 
geben, der bewirkt, daB die Einwickelrollen 2, 2 und 2 in 
eine Stellung bewegt werden, in der sie die gestapelten 
MQnzen 1 einklemmen, und daB das Einwickelblatt 3 
ausgegeben wird und gleichzeitig das Papierbahnvor- 
schubsignal dem UND-Glied 1 1 zugefQhrt wird 

Das Ausgangssignal des UND-Gliedes 15 wird dem 
einen Eingang eines UND-Gliedes 20 zugefuhrt, an des- 
sen anderen Eingang.Qber ein NlCHT-GUed 24 das Aus- 
gangssignal zugefuhrt wird, das ein Flip-Flop, welches 
NAND-Glieder 21 und 22 umfaBt an seinem Ausgang 
23 abgibt Das Ausgangssignal des UND-Gliedes 20 ist 
ein Papierbahnvorschub-Antriebssignal, das den An- 
trieb der Papierbahnvorschubrolle 6 steuert Das Warn- 
signal-Loschsignal und das Automatik-Loschsignal wer- 
den Qber NICHT- Glieder 27 und 28 dem Rflcksetzein- 
gang des Flip-Flops zugefQhrt Die nachstehend genau- 
er beschriebenen Stdrungsanzeigesignale werden an die 
Setzeingange 29 und 30 des Flip-Flops angelegt Das 
von dem Ausgang 23 abgegebene Ausgangssignal dient 
als Warnsignal-Ausldsesignal zum Auslosen einer 
Warneinrichtung und zum gleichzeitigen Abstellen der 
Maschine. 

Zu den vorstehend erwahnten Stdrungsanzeigesigna- 
len gehdrt ein erstes St6rungsanzeigesignal, das erzeugt 
wird, wenn nach dem Drucken einer nicht gezeigten 
Bedienungstaste durch eine Bedienungsperson und der 
dadurch bewirkten Abgabe eines Starthaltesignals an 
die Steuerschaltung T\ Sekunden verstrichen sind, ohne 
daB der Ultraschallsensor 7 das Blatt erfaBt hat ferner 
ein zweites Stdrungsanzeigesignal, das erzeugt wird, 
wenn das Blatt nach seinem Emfflhren zwischen die Ein- 
wickelrollen 2, 2 und 2 nicht mit dem Messer 4 durchge- , 
schnitten worden ist sowie ein drittes Stdrungsanzei- 
gesignal, das erzeugt wird, wenn nach dem Durch- 
schneiden der Papierbahn mittels des Messers 4 ein 
Zeitraum von T 2 Sekunden verstrichen ist ohne daB der 
Ultraschallsensor 7 die P»ni«rhsihn e.rfaBt hat. Zum F.r- 
zeugen des ersten Storungsanzeigesignals wird das Aus- 
gangssignal des UND-Gliedes 20 Qber einen Trennver- 
starker 31, ein eine Verzdgerung von Ti Sekunden be- 
wirkendes Verzdgerungsglied 32 mit Widerstanden, ei- 
nem Kondensator und einer Diode, und einem NICHT- 
Glied 33 an den Setzeingang 30 des Flip-Flops angelegt 
Die Erzeugung des zweiten und des dritten Stdrungsan- 
zeigesignals wird durch ein Monoflop 36 gesteuert in 



dem ein NAND-Glied 34 und ein NAND-GIied 35 mit- 
einander durch einen Entladungskreis verbunden sind, 
der Widerstande und einen Kondensator umfaBt und in 
dem das Ausgangssignal des NAND-Gliedes 35 zu dem 
5 einen Eingang des NAND-Glicdes 34 ruckgekoppelt 
wird Das Ausgangssignal eines NAND-Gliedes 28 wird 
an den einen Eingang des NAND-Gliedes 35 und das 
Ausgangssignal des UND-Gliedes 11 wird an den einen 
Eingang des NAND-Gliedes 34 Qber einen Impulsgeber 
,o 39 angelegt ein NAND-Glied 38. Widerstande und 
einen Kondensator enthftlt Das Ausgangssignal des 
NAND-Gliedes 34 wird uber Trennverstarker 40, 41 
und 42 an ein eine Verzdgerung von 7"j Sekunden be- 
wirkendes Verzdgerungsglied 43, ein eine Verzdge- 
is rungszeit von T 4 Sekunden bewirkendes Verzdgerungs- 
glied 44 und ein eine Verzdgerung von 7i Sekunden 
bewirkende Verzdgerungszeit 45 angelegt Jedes dieser 
Verzdgerungsglieder besteht aus Widerstanden, einem 
Kondensator und einer Diode. Das Ausgangssignal des 
20 Verzdgerungsgliedes 43 wird dem zweiten Eingang 47 
eines UND-Gliedes 46 und das Ausgangssignal des Ver- 
zdgerungsgliedes 44 wird uber ein NlCHT-GUed 48 
dem dritten Eingang 49 des UND-Gliedes 46 zugefuhrt 
Das Ausgangssignal des Verzdgerungsgliedes 45 wird 
25 dem einen Eingang eines UND-GHedes 50 zugefuhrt 
Das Ausgangssignal des UND-Gliedes 20 wird fiber ein 
NICHT-Glied 52 dem ersten Eingang 51 des UND-Glie- 
des 46 und femer in den anderen Eingang des UND- 
Gliedes 50 angelegt Die Ausgangssignale der UND- 
30 Glieder 46 und 50 werden uber ein ODER-Glied 53 und 
ein NICHT-Glied 54 an den Setzeingang 29 des Flip- 
Flops angelegt und bewirken das Erzeugen des zweiten 
bzw. dritten Stdrungsanzeigesignals. 
An Hand des in der Fig. 4 dargestellten Zeitablauf- 
35 plans fttr die in Fig. 3 in einem FlieBschema dargestellte 
Arbeitsvorgangsfolge sei jetzt die Wirkungsweise der 
vorstehend beschriebenen Steuerschaltung eriautert 

Nach dem Einschalten der Maschine wird ein GroBsi- 
gnal einer zweiwertigen Logik wahrend eines vorherbe- 
40 slimmten Zeitraums als Automatik-Ldschsignal an den 
RQcksetzeingang 26 des Flip-Flops angelegt so daB der 
Ausgang 23 zunachst am Kleinsignalpegel gehalten 
wird Inzwischen wird die MQnzeneinwickelmaschine in 
den Zustand zum Einwickeln gebracht indem das Ein- 
45 wickelsignal als GroBsignal an den einen Eingang des 
UND-Gliedes 10 angelegt wird. In diesem Zustand beta- 
tigt zum Einleiten des Zahlers und Einwickelns der 
Munzen die Bedienungsperson eine nicht gezeigte Ta- 
ste, wodurch ein Starthaltesignal in die Steuerschaltung 
so eingefahrt wird. Wenn jetzt der Ultraschallsensor 7 kei- 
ne Papierbahn 3 erfaBt wird als Papierbahnanzeigesig- 
nal ein KJeinsignal abgegeben, so daB das NICHT-Glied 
13 ein GroBsignal abgibt Da jetzt das UND-Glied 10 
ein GroBsignal und das UND-Glied 11 ein KJeinsignal 
55 abgibt wird dem einen Eingang des UND-Gliedes 20 
ein GroBsignal zugefuhrt Dem anderen Eingang des 
UND-Gliedes 20 wird ebenfalls ein GroBsignal zuge- 
fQhrt das durch die Negation des von dem Ausgang 23 
des Flipfiops abgegebenen Signals erhalten worden ist 
so Infolffedessen gibt das UND-Glied 20 im Zeitpunkt fi 
(Fig. 4) als Blattvorschub-Antriebssignal ein GroBsignal 
Qber das zweite Verzdgerungsglied 22 und das NICHT- 
Glied ^ an das Flip-Flop und wird nach dem Verstrei- 
chen von T\ Sekunden das Flip-Flop umgetastet so daB 
65 an seinem Ausgang 23 das GroBsignal erscheint und ein 
Warnsignal-Auslosesignal abgegeben wird. Durch diese 
Vorgangsfolge wird gewahrleistet daB beim Nichterfas- 
sen des Blatts 3 durch den Ultraschallsensor 7 wahrend 
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cincs dem Bcfehl zum Biattvorschub folgenden Zeit- 
raum von Ti Sckundcn das crste Stdrungsanzeigesignal 
crzeugt wird das bewirkt, daB das Warnsignal-Ausldse- 
signal abgcgcben wird und gleichzeitig die Maschine 
abgestellt wird infolgedessen kann festgcstcllt werden, 
warum die Bahn nicht vorgeschoben worden ist Bci der 
Abgabc dcs Warnsignal-Ausldsesignals geht das Start- 
haltcsignal auf den KJeinsignalpegeL Wenn daher die 
Bedienungsperson die Abgabe des Wanrsignal-Ldschsi- 
gnals bewirkt und dann die Stdrungsquelle beseitigt hat, 
beginnt das Arbeitsspiel der Maschine von neuem. 

Wenn der Sensor die Papierbahn erfaBt, bevor T\ Se- 
kunden verstrichen sind' bewirkt das in Form eines 
GroBsignals abgegebene Papierbahnanzeigesignal daB 
am Ausgang des ODER-GUedes 14 ein Kleinsignal er- 
scheint Als Papierbahnvorschub-Antriebssignal wird 
daher ein KJeinsignal abgegeben. Gleichzeitig werden 
die beiden GroBsignale je einem Eingang des UN D- 
Gliedes 17 zugefQhrt, so daB im Zeitpunkt f 2 in Fig. 4 
Qber die Differentialschaltung 18 das die Zahlung einlei- 
tende Impulssignal abgegeben wird. Infolgedessen wird 
der Papierbahnvorschub unterbrochen, wenn der Ultra- 
schallsensor 7 das voriaufende Ende der Bahn erfaBt 
hat In diesem Zeitpunkt beginnt das Zahlen der Mun- 
zen. Nach dem Abzahlen einer vorherbestimmten An- 
zahl von Mttnzen wird im Zeitpunkt h in Fig. 4 ein die 
Zahlung beendendes impulssignal abgegeben und wer- 
den die gez&hlten Mflnzen zwischen die Einwickelrollen 
2, 2, 2 geschoben und wird der Einwickelvorgang einge- 
leitet Die Einwickelrollen 2, 2 und 2 werden zu den 
gestapelten MQnzen hinbewegt, bis diese eingekiemmt 
sind und das Papierbahnvorschubsignal wird als GroB- 
signal an den einen Eingang des UND-GUedes 11 ange- 
legt, weteher das Papierbahnvorschubsignal als GroBsi- 
gnal an das ODER-Glied 14 anlegt Infolgedessen wird 
von dem Ausgang des UND-Gliedes das Papierbahn- 
vorschub-Antriebssignal als GroBsignal abgegeben, so 
daB die Papierbahnvorschubrolle 6 angetrieben wird 
und die Papierbahn wahrend eines vorherbestimmten 



zdgert worden sind. Diese sind an den Anstiegszeiten t 7 . 
tsundftoerkennbar. 

Nach dem Zeitpunkt in dem das Messer 4 die Pa- 
pierbahn 3 durchschneidet und das Papierbahnvor- 
5 schubsignal als GroBsignal abgegeben wird, arbeitet die 
Steuerschaltungwiefolgt: . 

Das Papierbahnvorschub-Antnebssignal bewirkt, daB 
die Papierbahnvorschubrolle 6 weiter angetrieben wird, 
bis der Ultraschallsensor 7 die Papierbahn erfaBt Beim 
io Erfassen der Papierbahn im Zeitpunkt h wird das die 
Zahlung einleitende Impulssignal in der vorstehend er- 
wahnten Weise abgegeben, so daB der Einwickel- und 
der Zahlvorgang in einem zweiten Arbeitsspiel wieder- 
holt werden. Wenn jedoch aus irgendeinem Grund die 
15 Papierbahn im Zeitpunkt nicht durchgeschmtten ist, 
dann wird an den ersten Eingang des UND-Gliedes 46 
ein GroBsignal angelegt, weil das Papierbahnvorschub- 
Antriebssignal weiter auf dem KJeinsignalpegei und da- 
her das Papierbahnanzeigesignal weiter auf dem GroB- 
20 signalpegel bleibt Wenn das Signal T r AUS als GroBsi- 
gnal und das Signal TrAUS ah KJeinsignal abgegeben 
wird, was im wesentlichen vom Zeitpunkt to bis zum 
Zeitpunkt fu in Fig. 4 der Fall ist, werden alle GroBsi- 
gnale dem ersten. zweiten bzw. dritten Eingang des 
25 UND-Glieds 46 zugefQhrt, so daB an dem Setzeingang 
29 des Rip-Flops das KJeinsignal iiegt und daher das 
zweite Stdrungsanzeigesignal abgegeben und die Ma- 
schine abgestellt wird Wenn dagegen bis zum Zeit- 
punkt fio die Papierbahn noch nicht erfaBt worden ist, 
30 wird dem UND-Glied 50 das Signal T 5 -A US zugefQhrt 
und in dem dem Zeitpunkt fto entsprechenden Zeitpunkt 
an den Setzeingang 29 das KJeinsignal angelegt, so daB 
das dritte Stdrungsanzeigesignal abgegeben und die 
Maschine abgestellt wird. Der Zeitraum Ti Sekunden 
35 wird langer gewahlt als der Zeitraum T 2 Sekunden, so 
daB der Zeitraum T x Sekunden langer ist als der Zeit- 
raum zwischen dem Zeitpunkt t± in dem das Signal 
MM -A US abgegeben wird, und dem Zeitraum fio. in 
dem das Signal Ts-AUS abgegeben wird Infolgedessen 



schoben wird Da die Papierbahn aus einer Stellung her- 
aus vorgeschoben wird in der sich das voriaufende Ende 
der Papierbahn 3 an dem Ultraschallsensor 7 befindet, 
und da die Papierbahn aus dieser Stellung wahrend ei- 
nes festgelegten Zeitraums (vom Zeitpunkt U bis zum 45 
Zeitpunkt h) in die Einwickelsteliung zwischen den Ein- 
wickelrollen bewegt wird kann fur das Einklemmen der 
Papierbahn zwischen den Einwickelrollen ein bestimm- 
ter Zeitpunkt festgelegt werdea 

Der Papierbahnvorschub wird im Zeitpunkt fs been- 50 
det Danach wird die Papierbahn 3 von den Einwickel- 
rollen 2, 2 und 2 urn die Munzen herumgewickelt und 
mit dem Messer 4 durchgeschnitten. Wenn im Zeitpunkt 
U> das nichtlaufende Ende des nun von der Papierbahn 
abgetrennten Blattes 3 an dem Sensor 7 vorbeigeht, 55 
geht das Blattanzeigesignal auf den KJeinsignalpegeL 
Infolgedessen gibt das ODER-Glied 14 jetzt das Papier- 
bahnvorschub-Antriebssignal als GroBsignal ab. Wenn 
im Zeitpunkt f 5 das Papierbahnvorschubsignal von dem 
GroB- auf den KJeinsignalpegei geht, weil durch einen eo 
Ausgangsimpuls des Impuisgebers 39 das Mononop 36 
gesetzt wurde, dann gibt das NAND-GUed 34 vom Zeit- 
punkt f$ bis zum Zeitpunkt fu ein Signal MM- AUS ab. 
das mehr als T 2 Sekunden auf dem GroBsignalpegel 
Iiegt und das bewirkt, daB das Verzdgerungsglied 43 ein 65 
Signal TrAUS. das Verzdgerungsglied 44 ein Signal 
TrAUS und das Verzdgerungsglied T s ein Signal 
TrAUS abgibt, die urn vorherbestimmte Zeitraume ver- 



das erste Stdrungsanzeigesignal nicht abgegeben. 

Durch die Zeitpunkte f« und r, 3 in Fig. 4 soil nur die 
zeitliche Beziehung fur den Fall der Abgabe des zweiten 
Stdrungsanzeigesignals dargestellt werden. 



Hierzu 4 Blatt Zeichnungen 



BEST AVAILABLE COPY 




BEST AVAILABLE COPY 



ZEICHNUNGEN BLATT 2 



Nummer: 30 42106 

Int. CI. 4 : B65B 41/16 

Veroffentlichungstag: 25. Februar 1988 



FIG. 2 



I3 14 15 



EIN- 
VICKEL- 
SIGNAL 

STURT- 
EkLTE- 
SIGNAL °^ 

WARN- 
SIGNAL 

LOSCH- 
SIGNAL 

AUTOMA- 
TIK- 
L0SCH- 
SIGNAL 

0BSCHU3- 
SIGNAL 



,8 9 DIE ZAH- 
/ / LUNG E»- 
r ! i4 LEITEHDES 
IMFULS 
SIGNAL 

SjUVrA^yoB- 

T SCHDB-AN- 

\7~3I raiEBs- 

SIGNAL 

°VAHNS IGNAL- 
32AUSL0SZ- 
' SIGNAL 




BEST AVAILABLE COPY 



ZEICHNUNGEN 8LATT 3 



Nummer: 30 42 106 

Int. CI. 4 : B65B 41/16 

Verdffentlichungstag: 25. Februar 1988 



F I G. 3 



START- 
SIGNAL 



SFINDI . 

fICH fkc>r"'j* 

AM SENSOR 





NEIN 


ANTRIE3 DEI 
SCHJBROLLE 







ANHALul^y DEE 
8/,v^**r«V0R- 
SCHUBROLLE 



ABGABE DES D 
ZAHLUNG EIN- 
LEITENDEN 
SIGNALS 



BETATIGUNG 
DER?y>/«-r<W« 
VORSCHUB- 
ROLLE 




ABGABE DES 
JARNSIGNALS 
DND ABS TELLE T 
)ER MASCHINE 



BEST AVAILABLE COPY 



EICHNUNGEN BLATT 4 Numn»r: 30 42 106 

Int. CI. 4 : B 65 B 41/16 

Veroffentlichungstag: 25. Februar 1988 




BEST AVAILABLE COPY 



